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1. Podstawa opracowania.

e Umowa z Inwestorem — Gming Metgiew — z dnia 31 stycznia 2025 r.,

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2024 r.
poz. 1251),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdbtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2019 r., poz. 2310),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. 2003 r. nr 220, poz. 2181 z pdzn. zmianami),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie  przepiséw techniczno-
budowalnych dotyczacych drég publicznych z dnia 24 czerwca 2022 r. (Dz.U.
2022 poz. 1518),

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2024 r. poz. 320),

e Projekt techniczny przebudowy drogi,

e mapa zasadnicza,

e uzgodnienie z przedstawicielami zarzadcy drog gminnych,

e wizja lokalna w terenie, pomiary uzupetniajace.

2. Inwestor, zarzadca drogi.

Inwestor:

Gmina Metgiew

ul. Partyzancka 2
21-007 Metgiew

Zarzadca drogi gminnej: W6jt Gminy Metgiew

Organ zarzadzajacy ruchem: Starosta Powiatu Swidnickiego w Swidniku

3. Zakres opracowania.

Niniejszy projekt opracowano w zakresie niezbednym do wprowadzenia stalej
organizacji ruchu na drodze gminnej nr 105504 L. Obszar objety opracowaniem

zlokalizowany jest w miejscowos$ci Janowice w gminie Metgiew.
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Opracowaniem objeto droge o Iacznej o dhlugosci 566,56 m od granicy pasa
drogowego drogi powiatowej nr 2100 L do koncowej granicy pasa drogowego drogi

gminnej. Nie wprowadza si¢ zmian w statej organizacji w obszarze skrzyzowania z droga

powiatowa, skrzyzowanie nie jest tematem tego projektu.

4. Stan istniejacy.
4.1. Lokalizacja, charakterystyka drogi oraz ruchu.

Lokalizacja, funkcja:

Droga gminna nr 105504 L rozpoczyna si¢ od wlaczenia do drogi powiatowe]
nr 2100 L, biegnagc w kierunku wschodnim az do miejsca, w ktorym konczy si¢ pas
drogowy. Droga powiatowa jest obiektem po kompleksowej przebudowie, w ramach
ktorej przebudowane zostalo takze skrzyzowanie z droga gminng. Wlot podporzadkowany
funkcjonuje obecnie jako asfaltowy z jezdnig o szerokosci 5,50 m. Skrzyzowanie z droga
powiatowg zlokalizowane jest w obszarze niezabudowanym.

Droga peini funkcje dojazdowa do p6l uprawnych 1 kilku posesji o charakterze zabudowy
zagrodowej.
Nawierzchnia:

Droga posiada twardg nawierzchni¢ w mysl definicji przepiséw o ruchu drogowym.
Dolne warstwy konstrukcyjne wykonane sa z kruszyw kamiennych roznych frakcji
a warstwa jezdnia czg$ciowo wykonana jest z mieszanki mineralno-asfaltowej. Droga nie
posiada uporzadkowanych i odpowiednio uksztaltowanych poboczy.

Stan techniczny jezdni jest niezadowalajacy z powodu licznie wystepujacych uszkodzen
nawierzchni 1 wglebien w jezdni, ktore wynikaja z niedostatecznej nosnosci dolnych
warstw konstrukcyjnych i podtoza gruntowego.

Charakterystyka ruchu:

Natezenie ruchu na jest mate. Gléwny udzial w strukturze rodzajowej ruchu maja

pojazdy rolnicze 1 samochody osobowe.

4.2. Parametry geometryczne drogi - istniejace.

Jezdnia o szerokosci okoto 3,00 — 3,50 m z poszerzeniem na dojezdzie do

skrzyzowania z drogg powiatowa do 5,50 m.
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4.3. Istniejaca organizacja ruchu.

Przedmiotowy odcinek nie posiada oznakowania. Skrzyzowanie z droga powiatowa

jest w petni oznakowane, co przedstawiono na rys. nr 2.
5. Stan projektowany.

5.1. Parametry techniczno-uzytkowe

e kategoria drogi: gminna
e klasa drogi: D

e kategoria ruchu: KR2

e grupa no$nosci podtoza: G3

e predkos¢ projektowa: 30 km/h

e dlugosc¢ drogi do przebudowy: 566,56 m

o przekrdj: drogowy 1/1 + 1/2 (mijanki)
e szerokos$¢ podstawowa jezdni: 3,50 m / 5,00 m / 5,50 m

e pochylenie poprzeczne jezdni: daszkowe 2%

e szerokos$¢ poboczy: 0,75 m

e pochylenie poboczy: 6%

5.2. Projektowana nawierzchnia

W ramach przebudowy drogi gminnej zaprojektowano jezdni¢ o nawierzchni

asfaltowej oraz pobocza z kruszywa famanego.

5.3. Projektowana organizacja ruchu

Oznakowanie pionowe:

- W zwigzku ze zmiang szerokos$ci jezdni z 5,50 m do 3,50 m na odcinku wylotu ze
skrzyzowania z droga powiatowa zaprojektowano znak A-12a.

- Zaprojektowano ograniczenie pre¢dkosci do 50 km/h znakami B-33 ustawionymi
na obu koncach drogi gminne;j.

- Zaprojektowano znak A-30 z ostrzezeniem o zblizajacym si¢ koncu odcinka
o nawierzchni asfaltowe;j.

Projektowang organizacj¢ ruchu wraz z zestawieniem oznakowania przedstawiono na

rys. nr 2.
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Termin wprowadzenia organizacji ruchu.

Termin wprowadzenia statej organizacji ruchu — do 31 grudnia 2026 r.

Uwagi koncowe.

Wszystkie projektowane znaki pionowe nalezy wykona¢ w technologii folii

odblaskowej typu I zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca

2003 r. (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z pdzn. zm.). Podczas ustawiania stupkéw do
znakow pionowych szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na to, aby nie dopusci¢ do
uszkodzenia podziemnych sieci 1 urzagdzen uzbrojenia terenu.
Wykonawca ma obowigzek wykona¢ oznakowanie w miejscach wskazanych
w projekcie z uwzglednieniem wymagan ww. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 .
Opracowal:

mgr inz. Jerzy Dobosz
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